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*1: La información relativa a múltiples sepultados tan solo puede ser obtenida a través 

del complejo modo “SP”. La situación podrá ser bien resuelta por quien lo domine. 

*2: Aparato con una sola antena, por lo tanto sin indicación de dirección durante la 

búsqueda aproximativa. 

-: No presenta ningún modo para el seguimiento directo. Tan solo se puede resolver 

mediante el método de los tres círculos. 


